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Abstract:  

目前由于人口迅速老龄化，我国不仅面临青壮年劳动力的短缺，还有越来越多的老年人罹

患中风或退行性神经疾病，特别是帕金森、亨廷顿等与运动障碍有关的疾病。灵长类大脑怎样

产生合适的神经指令去驱动骨骼肌肉系统以应对复杂多变的环境，不仅是目前神经科学的一项

重要挑战，而且这个千百万年进化而来的精巧的运动控制系统还是智能机器人开发与神经功能

康复和代偿的最具借鉴意义的模型之一。通过记录经过训练的猕猴的神经电生理活动，崔翯博

士及其实验室一直致力于运动控制的神经解码与脑机接口研究，以期推动智能机器人的开发，

加速制造业的产业升级，同时也会大力促进临床神经假肢的开发以帮助运动障碍病患。 
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