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报告摘要: 

多智能体网络在实际生活中应用广泛，例如无人机蜂群、智能电网、智能车联网等，本报告针对多智能体

网络下的分布式算法，对分布式控制、优化和 Hilbert 空间的算子理论展开讨论。具体地，分布式协同控制研究

多智能体系统物理层的分布式控制设计问题，包括趋同控制、编队控制等，分布式优化和算子理论针对信息层

的目标函数进行分布式算法设计以达到最优决策，二者相辅相成，共同攻克多智能体网络下的分布式控制和决

策难题，主要包括环境受限下的趋同控制、编队控制的变换保形性、耦合约束下的分布式优化、动态环境下的

分布式在线优化、Hilbert 空间的分布式算子理论。 
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