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时变流场下的自适应编队跟踪控制与学习
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摘要:

未知时变参数的自适应协作估计一直都是控制界的难点问题。通过将变量凝结与协同一致相

结合，提出一种新的协同估计方法，即协同自适应变量凝结法。首先利用该方法解决无向网

络拓扑下的编队跟踪控制问题。接着，进一步的设计智能领导者的自适应编队调节，结合协

同自适应变量凝结法解决有向领导-跟踪网络拓扑下的编队跟踪控制问题。最后，通过设计自

适应事件驱动强化学习算法有效地解决圆编队跟踪控制优化问题。
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