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全尺寸双足人形机器人的进展和趋势

李清都
 东方学者特聘教授

上海理工大学机器智能研究院

摘要:
人形机器人作为通用性机器人，具有丰富功能和高适应性，在人机交互、
复杂环境工作等方面具有天然优势，被视为超越手机的下一个超级终端。
本报告首先介绍世界人形机器人研究的前沿动态，并分析其中潜在的问题
和突破点，进而讨论人形机器人在肢体、大脑、小脑等关键技术的挑战和
研究趋势。然后从最简被动行走模型到人工智能等方法，介绍行机器人行
走的基本原理、控制方法、虚实迁移等技术，以及行者一号、小贝机器人
和技能学习等成果。最后，总结并展望人形机器人的应用前景。
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