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AI大模型驱动的自主驾驶算法综述

  高炳钊教授
同济大学

摘要:

随着大语言模型（Large Language Model）智能涌现能力的产生，智能基础模型
（Foundation Model）技术被认为有望解决汽车自动驾驶安全长尾问题。基础模型
的海量数据预训练基于自监督学习，其泛化能力优于需要标注的监督学习。本报告将
从自动驾驶面临的挑战出发，讲述自动驾驶算法开发的技术演进过程，总结自监督学
习的最新进展，最后给出基于自监督学习的AI大模型垂直应用于自动驾驶场景可能的
技术路线。
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