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    从动作捕捉到具身智能

  戴若犁博士
北京诺亦腾科技有限公司联合创始人、CTO

摘要:

大模型风潮之下，具身智能一并崛起，能够与物理世界进行交互的通用型机器人或已
初露端倪。动作捕捉作为必要的输入手段，为机器人系统提供运动数据，帮助其准确
地了解和模拟人体运动——动作捕捉这一诞生于上世纪的“古老技术”，也即将迎来
它的进化。
本次分享将阐述动作捕捉与感知交互技术的发展历程，帮助观众建立起有关“生成式”
动作捕捉的初步认识，探讨动作捕捉、感知交互技术与具身智能领域的密切关联，提
供展望数字化未来的新视角。

简介:

戴若犁博士是北京诺亦腾科技有限公司联合创始人，并担任公司CTO职务。现任中关
村技术评审专家，教授级高级工程师职称，为SPIE（国际光学工程学会 ）会员和
ASME（美国机械工程师协会）会员。戴博士毕业于中国科学技术大学(BEng, 2002)及
香港中文大学(MPhil, 2004, PhD, 2007)，荣获香港中文大学机械工程学院杰出校友、
香港中文大学机械与自动化工程学系杰出校友称号。

戴若犁博士拥有力学、嵌入式系统、计算机辅助工程等多学科交叉教育背景，其研究
及工作主要集中于动作捕捉、计算机图形学、可视化技术、三维建模与渲染技术、影
视特效制作、虚拟现实与增强现实技术等领域，先后在国内外顶级学术期刊、学术会
议发表学术论文十余篇，出版专著1部，拥有专利40余项。作为技术负责人，戴若犁博
士带领诺亦腾研发团队长期从事前沿原始创新技术的研发与应用，具有丰富的科技产
品开发与成果转化经验。其领导研发的“无线高速全身动作捕捉系统”及“大空间多
人半物理仿真虚拟现实平台”达到国际顶尖水平，在虚拟现实，电影特效制作，动画
制作及游戏交互等行业具有很高的影响力。


